quence, par
D*Dj=.Dl, ..., Df9 la dérivée
Une équation linéaire aux différences partielles et à coellieients constants, entre la variable principale o, et les variables indépendantes œ, y, z, ...,/, pourra s'écrire comme suit
la fonction F(«, c, «F, .y), étant ce qui devient le premier membre de l'équation, aux différences partielles quand ou y remplace les diverses valeurs de l'expression (i) par les valeurs correspondantes du produit
.De plus, si, dans l'équation (y), toutes les dérivées de o sont du même ordre, F(//, r, w, . . ., .y) sera une fonction homogène de u, r, w, x. Cela posé, en suivant le principe que j'ai indiqué dans les Mémoires ci-dessus mentionnés, on pourra intégrer l'équation (.M), de manière que les fonctions arbitraires introduites par l'intégration
soient les valeurs de s, -y-, —r—, etc., correspondant à t = u, et l'on
1 '   nt    al-                         L
arrive en particulier aux conclusions suivantes.
Concevons, pour fixer les idées, que les variables indépendantes se réduisent à quatre, x, y, s, t. Soil.n l'ordre de l'équation (2) réduite à la forme-CS)                                        F(D.r. Dr, D-, D,)9 = 0.
Représentons par
les valeurs de 9, ~? •"•1    «..? correspondant à z = o.   L'intégraleume dés Exercices- de jnathématiques, el désignons en consé-du premier. Or, en se servant de la méthode par  K,  au  lieu
